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Resumo - Este artigo detalha os componentes e descreve 
o projeto da 
pessoa sobre o qual se move a partir de coordenadas 

largura, possui 2 motores de corrente 

ponte H para controle dos motores, microprocessador, 1 
B

 
Bluetooth, em 

os resultados experimentais obtidos indicam qu
eficiente, sendo capaz de seguir a pessoa. 
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ROBOT FOLLOWER OF PEOPLE 
CONTROLLED BY ARDUINO BASED ON 

GEOGRAPHIC COORDINATES AND 
BLUETOOTH COMMUNICATION 

Abstract - This article details the components and 
describes the project of a robot capable to following a 
person based on geographic coordinates. This robot has 
the size of 21cm long and 17cm wide and consists of two 
continuous current motors, wheels with rubber tires for 
traction
the engines, microprocessor, two GPS modules, two 
Bluetooth modules, sensors and an electronic compass. All 
these components are built on a MDF chassis. This robot 
receives through a Bluetooth communication the 
geographic coordinates acquired by a GPS module that is 
hold by a person. Then, the microprocessor calculates the 
distance that it needs to move. The system was tested and 
the results showed that it is efficient and able to follow a 
person. 
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I.  
 

 
 Maior demanda de softwares para atender as mais 

variadas necessidades de  
 

uma consequente  em 
 

 Internet of Things) 

dispositivos inteligentes, fomentando um grande 
aumento na demanda por equipamentos; e 

 O uso cad

da economia. 
Dentre 

(RMA  

RMAs 

leitura de seus sensores (e.g. sensores infravermelho, lasers, 
bumpers etc.

 
 vez 

mais percebida. Po  tem sido 
fundamental para pessoas portadoras de  que 
segundo o Censo 2010 divulgado pelo IBGE [3] aponta um 

 o que corresponde a 23,9% 
da  brasileira. A maior parte delas vive em  
urbanas - 38.473.702, ante 7.132.347 nas  rurais. E 

 em 
 mais apontada, 

atinge 18,8% da  Em seguida  as 
motora (7%), auditiva (5,1%) e mental ou intelectual (1,4%). 
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Bom Dia Brasil em o no dia 24/03/2015, mais de onze 
nos aeroportos do  

e do conforto devido a sociedade buscar cada vez mais 
 

Portanto, este trabalho busca uma forma de facilitar a 

 auxiliar 

 
comodidade. 

II. COMPONENTES 
 

e pessoa. 

 
 

A. Controlador 
O Arduino possui um funcionamento semelhante ao de um 

pequeno computador, no qual pode-se programar a maneira 
em se comportar em meio aos 

diversos componentes externos que podem ser conectados nas 
mesmas. Os pinos podem ser programados para agirem como 

Arduino com diferentes microcontroladores embutidos. A 

ser utilizados como I/O. Esse microcontrolador opera em 

40mA e possui um oscilador interno de 32kHz. O Arduino 

 V, onde 

Arduino ocorre via cabo RS 232 para USB [5]. A Figura 1 
apresenta o Arduino utilizado. 

Figura 1: Placa Arduino uno. 
 

 
B.  GPS 

interage com o GPS (Global Positioning System), 

ir de um dispositivo 

 
 

 

 
 

 
 Modelo: GY-GPS6MV2; 
  3~5V; 
  integrada; 
 EEPROM para registro dos dados; 
 Bateria de backup; 
 LED indicador de sinal; 
  9600bps. 

 
GPS (Global Positioning System) 

 
SISTEMA 

 
 

e por um equipamento conveniente permitindo determinar 
sobre o globo terrestre [7]. 

 
PROBLEMAS 

 

[7]. 
 

FUNCIONAMENTO 
 

Em torno da terra exi

torno da terra a cada dia sideral. 

 

Spread Spectrum 
Modulation em que a portadora tem constantemente sua fase 

1,023 MHz. 

    
 

processamento utilizam o seguinte processo: 
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do Efeito Doppler devido ao movimento da terra, assim, o 

 

resultados das medidas dos sinais com os da
do microprocessador o circuito fornece as coordenadas exatas 
do local em que ele se encontra [7]. 

 
C.  Bluetooth 

receba e envie dados sem conectar um cabo ao Arduino. A 
Bluetooth HC-

funcionamento tanto no modo master (mestre), onde ele busca 
outro dispositivo par
enviar como receber dados, ou no modo slave (escravo) onde 

dados. 
 

 
 Protocolo Bluetooth: v2.0+EDR; 
 Perfil: Porta Serial Bluetooth; 
 Suporta modo Escravo (Slave) e Mestre (Master); 
 CSR chip: Bluetooth v2.0; 
  
 Corrente: Pareado 35mA; conectado 8mA; 
 Temperatura: -  
 Alcance: 10m; 
 Baud Rate: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 

115200, 230400, 460800, 921600, 1382400; 

 

 
 

BLUETOOTH 

desenvolvida em 1994 pela empresa Ericsson. Ela permite a 

segura. O sistema trabalha e

aparelhos habilitados. 

  [8]. 

D. Driver ponte H L298N 

a 4. 

conectores. 

  
 

FUNCIONAMENTO 
(MOTOR 1) e (MOTOR 2): referem-se aos conectores para 

 

pelo controle PWM dos motores 1 e 2. Se estiver com jumper, 

ligados aos 5V. Esses pinos podem ser utilizados em conjunto 
com os pinos PWM do Arduino. 

(ATIVA 5V) e (5V): este Driver Ponte H L298N possui um 

de +5V no pino (5V) para um uso externo (com jumper), 
podendo alimentar p

estiver controlando um motor de 6~35V e jumper conectado, 

entrada caso esteja controlando um motor de 4,0~5,5V (sem 
jumper  Arduino. 

driver estiver controlando 
um motor que opere entre 6~35V. Por exemplo se estiver 
usando um motor CC 12V, basta conectar a fonte externa de 
12V neste pino e (GND). 

Motor 1 (IN1 e IN2) e motor 2 (IN3 e IN4). 
 

  4~35V 
 Controle de 2 motores CC ou 1 motor de passo 
 

 
  
  
 Limites de Temperatura: -20 a  

  25W 

 
E.  

O Reed Switch, 
se 

aproxima 
abrem novamente [10]
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Switch. 

 
 

  200VCC 
  500mA 
 Material: vidro e metal 
  
 -40 a  

Reed switch 

instalados em cada roda, assim cada vez que o sensor for 
meia volta da roda, 

que possui 10,5 cm . 
 

F.  HMC5883L 

 e 
 

 Terra, 
-  

 
 

 
 

  5,5VDC 
  eixos 
  
   
  0.1mA 
  I2C 
  integrado 

 

G.  Chassi 

Figura 7 apresenta esta montagem. 
 
 
 

 
 

 

III. PROJETO 
 

As primeiras etapas do trabalho foram conseguir realizar 

conseguissem se comunicar c Bluetooth, 
configurando-os de forma que um transmitisse os dados e o 
outro recebesse. 

com a pessoa, 
-

conectado como o outro modulo HC-

quanto a loc  
Bluetooth 

(HC- -se configurar os 

do lado esquerdo ou o motor do lado direito para que o sentido 
seja o qual foi o estabelec

 
estabelecida. 

as dua
Arduino, ocorrendo assim um loop infinito possibilitando que 

 parar. 

os que a pessoa dev
 Bluetooth. 
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IV. RESULTADOS 

o objeto siga a pessoa, a pesquisa foi aplicada visando utilizar 
 

 

alguns problemas identificados. 
 

A. SISTEMA DE  
-GPS6MV2), utilizado 

- se captar 

sendo assim, obteve-

 
 

rduino. 

 

 
B  

      
Bluetooth (HC-
no Bluetooth 

 
se obteve a 

  

estava. 
 

     
para o Arduino e a outra passando pelo Bluetooth

executados 
as duas latitudes e longitudes e assim por meio do monitor serial 

sentido entre elas, como demonstra a Figura 10 a seguir. 
 

 

 
 

D.  SWITCH 

o qual obt -
-

e a quantidade de leituras 
-

estabelecida para 0.315 m. 
 

 

 
E. PROBLEMAS IDENTIFICADOS 

1)  

-
ambientes muito fechados. 

 
2)  

Bluetooth  uma 

 
 

V.  
 

Bluetooth 

ao cotidiano. 

  
1 0,81 
2 1,83 
3 2,78 
4 3,67 
5 4,72 

Figura 8: Diagrama de desenvolvimento 
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-se 

. 
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