
Certificamos que CARLOS RENATO BORGES DOS SANTOS apresentou o trabalho intitulado

PLATAFORMA ROBÓTICA COM IMU UTILIZADA PARA PROTEÇÃO, DETECÇÃO DA

INCLINAÇÃO E POSIÇÃO ANGULAR  na XVIII Conferência de Estudos em Engenharia Elétrica

– XVIII CEEL – realizada on-line no período de 07 a 11 de dezembro de 2020, pela Universidade

Federal de Uberlândia.
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