
Certificamos que  KENJI FABIANO ÁVILA OKADA  apresentou o trabalho intitulado  SLIDING

MODE CONTROL APLICADO À PLANTA DIDÁTICA MAGLEV UTILIZANDO MATLAB E

ARDUINO na XVII Conferência de Estudos em Engenharia Elétrica – XVII CEEL – realizada no

período de 25 a 29 de novembro de 2019 no campus Santa Mônica da Universidade Federal de

Uberlândia.
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